http:// www .put.poznan.pl/

Politechnika Poznanska Europejski System Transferu Punktow

Wydziat Budowy Maszyn i Zarzadzania

KARTA OPISU MODULU KSZTALCENIA

Nazwa modutu/przedmiotu Kod

Sterowniki urzadzen mechatronicznych 1010224471010227266
Kierunek studiow Profil ksztatcenia Rok / Semestr

(ogdlnoakademicki, praktyczny)

Mechatronika - studia niestacjonarne | stopnia (brak) 4/7

Sciezka obieralno$ci/specjalnosé Przedmiot oferowany w jezyku: | Kurs (obligatoryjny/obieralny)
Mechatronika w srodkach transportu polski obligatoryjny
Stopien studiow: Forma studiow (stacjonarna/niestacjonarna)
| stopieh niestacjonarna
Godziny Liczba punktow
Wyktady: - Cwiczenia: - Laboratoria: -  Projekty/seminaria: 8 1
Status przedmiotu w programie studiéw (podstawowy, kierunkowy, inny) (ogdlnouczelniany, z innego kierunku)
(brak) (brak)
Obszar(y) ksztatcenia i dziedzina(y) nauki i sztuki Podziat ECTS (liczba i %)
nauki techniczne 1 100%
nauki techniczne 1 100%

Odpowiedzialny za przedmiot / wyktadowca:

prof.dr hab inz. Andrzej Milecki

email: andrzej.milecki@put.poznan.pl
tel. 48(61) 665 2187

Wydziat Budowy Maszyn i Zarzadzania
ul. Piotrowo 3 60-965 Poznan

Wymagania wstepne w zakresie wiedzy, umiejetnosci, kompetencji spotecznych:

. Podstawowe wiadomosci z podstaw automatyki, informatyki, elektroniki, techniki uktadéw
1 Wiedza: Cy‘frowych.

Programowanie w jezyku C, montaz uktadow elektronicznych

2 Umiejetnosci:
3 Kompetencje | -pracaw grupie
spoteczne

Cel przedmiotu:
-Projektowanie i programowanie mikroprocesorowych ukfadéw sterowania urzadzeniami.

Efekty ksztatcenia i odniesienie do kierunkowych efektéw ksztalcenia

Wiedza:

1. Zna budowe i dziatanie mikrokontroleréw 8-bitowych, ich rodzajéw, typéw, mozliwosci i parametréw technicznych
sprzetowych i programowych - [K_W20]

2. Zna budowe i obstuge portéw, przetwornikéw AC i CA, licznikéw i uktadéw czasowych oraz transmisyjnych - [K_W20]
3. Zna zasady podtgczania elementéw zewnetrznych do mikrokontroleréw - [K_WO09]

4. Zna podstawy budowy mikrokontroleréw 8-bitowych - [K_W20]

Umiejetnosci:

1. Potrafi dobra¢ mikrokontroler do okreslonego zadania - [K_ U23]

2. Umie zaprojektowac sterownik urzgdzenia mechatronicznego z wykorzystaniem mikrokontrolera 8. bitowego - [K_U11]
3. Potrafi opracowac ptytke drukowang oraz zmontowac¢ uktad elektroniczny - [K_ U23]

4. Umie zaprogramowacé mikrokontroler w jezyku C, debugowac i uruchamia¢ sterownik - [K_U08]

5. Potrafi przygotowac w jezyku polskim i angielskim, opracowanie probleméw z zakresu konstrukcji elektronicznej oraz
sterowania mikrokomputerowego. - [K_U03]

Kompetencje spoteczne:
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1. Rozumie potrzebe uczenia sie przez cata zycie; potrafi inspirowac i organizowac proces uczenia sie innych 0séb - [K_KO01]

2. Student jest Swiadomy roli mikroprocesoréw we wspétczesnej gospodarce i jej znaczenia dla spoteczenstwa i sSrodowiska -
[K_KO02]

3. Potrafi okresli¢ priorytety stuzace realizacji okreslonego zadania - [K_K04]
4. Ma swiadomos¢ roli spotecznej inzyniera - [K_K07]

Sposoby sprawdzenia efektow ksztatcenia

EGZAMIN: Zaliczenie na podstawie egzaminu sktadajacego sie z 5 pytan ogoélnych (za poprawng odpowiedz na kazde z
pytan ? 1 pkt. Skala ocen: ponizej 2,6 pkt ? ndst., 2,6+3,0 ? dst, 3,1+3,5 pkt.? dst+, 3,6+4,0 pkt. ? db, 4,1+4,5 pkt. ? db+,
4,6+5,0 pkt. ? bdb).

Laboratorium: Zaliczenie na podstawie poprawnego wykonania éwiczen oraz sprawozdania z kazdego ¢wiczenia
laboratoryjnego wg wskazan prowadzacego ¢wiczenia laboratoryjne. Przed éwiczeniem krétkie sprawdziany wejsciowe, po
zakonczeniu ¢wiczen pisemny sprawdzian koncowy. Aby uzyskac¢ zaliczenie laboratoriow wszystkie ¢wiczenia muszg by¢
zaliczone (ocena pozytywna z odpowiedzi i sprawozdania).

Projekt: Sposéb wykonania projektu.

Tresci programowe

-Budowa i zasada dziatania mikrokontroleréw z serii AVR atMega, peryferia zewnetrzne i wewnetrzne mikrokontroleréw,
operacje wejscia/wyjscia, interface?y komunikacyjne, Projektowanie systeméw mikrokontrolerowych, przerwania wewnetrzne
i zewnetrzne mcu, pomiary za pomocg ADC, sterowanie PWM, Programowanie w jezyku GCC.

Pojecia podstawowe z zakresu sterownikéw. Rodzaje sterownikéw wbudowanych do urzgdzen mechatronicznych.
Mikroprocesory i mikrokontrolery. Budowa i dziatanie mikrokontroleréw. Adresowanie pamieci i we/wy. Obstuga operacji
wejscia i wyjscia. Przerwania. Ukfady czasowe i licznikowe. Komunikacja szeregowa. Przetworniki AC i CA. Inne elementy
mikrokontroleréw. Mikrokontrolery serii ATmega. Srodowisko uruchomieniowe i programowe mikrokontroleréw. Podstawowa
lista rozkazéw mikrokontroleréw. Programowanie mikrokontroleréw w jezyku C. Uktad pracy mikrokontrolera: zasilanie, reset,
oscylator. Elementy mikrokontrolerow: wejscia i wyjscia dyskretne (porty) i analogowe, liczniki, watchdog, PWM, uktady
czasowe, RTC, uktady transmisji szeregowej. Przyktady projektowania uktadéw mikrokontrolerowych. Podtgczanie
przetgcznikow, diod, lampek, przekaznikéw, zawordw, silnikow.

Literatura podstawowa:

1. Embedded Systems , Ganssle J. , Esevier , 2004

2. Mikrokontrolery AVR ATmega w praktyce , Baranowski B. , BTC , 2005

3. Mikrokontrolery AVR, Jezyk C, Podstawy programowania , Kardas M. , Atmel, 2011

4. Sztuka programowania mikrokontroleréw AVR ? przyktady, Andrzej Pawluczuk, BTC, 2007

Literatura uzupetniajaca:
1. Uktady Mikroprocesorowe , Krzyzanowski R. , MIKOM PWN , 2007
2. Mikrokontrolery STM32 w sieci Ethernet , Peczarski M. , BCT , 2011

Bilans naktadu pracy przecietnego studenta

Czynnosé Czas (godz.)

Obcigzenie praca studenta

forma aktywnosci godzin ECTS
taczny naktad pracy 45 3
Zajecia wymagajgce bezposredniego kontaktu z nauczycielem 45
Zajecia o charakterze praktycznym 30 2
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